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保证条款 

 

基康公司证明其产品在正常使用的情况下，从购买后的十二个月内，在材料和加工

技术方面不会有什么问题。如果设备失灵，应将其返回基康公司进行评价。经基康检查，

如果属于质量问题，基康公司将免费维修或更换。如果设备显示的证据说明损坏是由于

过分腐蚀、高温、潮湿或震动、以及规格选用不合理、不适当的使用或其它超过基康控

制的工作条件引起的损坏与本条款无关。由使用造成的非正常磨损或损坏不属于本条款

范围。保险丝和电池不在保修范围内。（在保修期内，由于长期存放且电池欠充电导致

的电池失效将不予免费维修）。  

对于基康制造的科学仪器，错误的使用具有潜在危险。要求有资格的人员来安装这

些仪器。除了这里提到的，没有其它的保证。也没有表明或暗示其它的保证，包括商业

的或者为特殊目的的合理性的暗示保证。基康公司对由于其它设备引起的损坏或损失概

不负责，无论是直接的、间接的、偶然的、专门的或相应而生的，这些对用户来说都可

能是安装或使用产品中经验积累的结果。由于基康公司的任何违反协议或由于任何保证

条款而对用户的唯一补偿都不超过用户购买设备或装置支付给基康公司的购买价格。在

设备的安装环境不好的情况下，基康对由于设备的搬迁移动或再安装引起的损失均不负

任何责任。为了保证正确性，每次在准备说明书和（或）软件时，都尽可能采取预防措

施，但基康公司既不承担可能出现的任何疏漏的责任，也不承担任何由于使用产品而引

起的损坏或损失，这与手册及软件中的信息相一致。 
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1. 概述 

GK-405 振弦式读数仪由两部分组成： 

 读数单元，由一个Windows移动手持PC终端以及GK-405振弦式读数仪应用程序组成。（如

图3） 

 GK-405遥测模块，镶嵌在防风雨外壳内，可以在各种气候条件下测读基康振弦式传感器。 

 

 

图 1 GK-405 手持 PC 示意图 

这两部分采用蓝牙技术进行无线通讯，这是一种可靠的数字通信协议。读数单元可以对遥测模

块（如图 1）进行操作。遥测模块与手持 PC 最好保持在 20 米范围内，通信会更加可靠。（见 Note1） 

Note1：在大多数情况下，20 米的距离为允许的最大范围，但由于电池及环境条件不同，可能

会降低实际有效范围。 
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1.1. 产品特点 

基于 Windows 移动手持 PC 终端读数更加可靠，且坚固耐用，通用性强：  

 具有Windows兼容设备的所有优点（Windows文件系统，RS-232，USB和无线连

接） 

 电池寿命长 

 简单易用 

 遥测模块重量轻、结构简单 

 锂电池（可连续使用8小时） 

 一键操作；当蓝牙连接断开或是处于闲置状态时，电源自动关闭。 

 连接性能可靠，标准的振弦式传感器和锚索计通过两个10针Bendix连接器完成连

接。（如图2） 

 坚固的铝合金外壳 

 

图 2-振弦式应变计和锚索计连接器 
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1.2. GK-405 振弦式读数仪应用程序 

GK-405 振弦式读数仪应用程序（GK-405VWRA）应安装和运行在一个坚固耐用的手持 PC 上

（如图 3），它可以通过蓝牙技术与连接振弦式传感器的遥测模块进行通信。 

 

图 3 手持 PC 上运行 GK-405VWRA 
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1.3. 使用 GK-405 振弦式读数仪之前注意事项 

读数仪软件需安装在手持式 PC 上，系统运行环境为 Windows Mobile 5 或 6 操作系统。 

 请熟悉手持式PC和Windows Mobile的操作系统。 

 用户可以从“开始”按钮下的文件管理器、蓝牙设置管理器启动应用程序。 

 用户可以根据需要点击键盘图标，使用屏幕上的键盘输入文字和数字。 
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2. 安装和操作 

2.1 节中描述的步骤是指导用户如何启动 GK-405VWRA，连接传感器和读数仪的过程。如果用

户购买了 GK-405 整个系统，基康确保系统在出厂前已经建立，且处于正常工作状态。另一种情况，

用户在第一次购买的时候，可能自己已经拥有了手持式 PC 和配套的硬件及软件。下面描述的步骤，

试图涵盖上面所有情况，请用户根据自己的需要参考相应的部分。 

如果用户购买了完整的 GK-405 系统，我们会在出厂前对“GK-405”中的工作区名称进行预定义，

并将手持 PC 与遥测模块匹配成功。有时，工作区的名称会被重新定义或者用户会创建新的名称定

义，此时请做好相应记录（见 3.2.1 节）。购买完整 GK-405 系统的用户，2.2 节-2.4 节操作步骤可

以迅速跳过，但是最好快速预览下。 

2.1. 快速操作指导 

下面的步骤是 GK-405 的典型操作指导，操作完成后可以成功对传感器进行测读。 

A）如果遥测模块之前已与手持 PC 配对，请按下“POWER ON (BLUETOOTH)”按钮。然后，

会出现一束闪烁的蓝光，这就表示遥测模块正在等待连接到手持 PC。 

如果用户只单独购买了遥测模块，请参考 2.2 节（与遥测模块建立连接）。请用户点

击手持 PC 主窗口上的“Start→Programs”按钮，然后点击 GK-405VWRA 图标，启动

GK-405VWRA。如果系统没有安装 GK-405 振弦式读数仪应用程序，请参考 2.3 节（安装

GK-405VWRA）。 

B）等待几秒后，遥测模块上的蓝光变成持续稳定的蓝光（即蓝光不再闪烁），此时读数窗口出

现（请参考 3.2 节，“实时读数显示屏（通用模式）”--图 17）。 

如果读数窗口显示的内容如图 12，请参考 2.4 节“首次启动振弦式读数仪”。 

如果读数窗口显示，但是热敏电阻或振弦式输出没有显示数值，请参考附录 A，“GK-405 的连

接”。 

C）通过实时读数显示窗口（如图 17），可以为不同的传感器选择合适的显示模式（请参考 3.2.1，

“显示模式”）。如果系统连接了多个振弦式传感器，“Sensor Index”可以控制选择查看每一个振弦传
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感器的输出，或者是显示传感器的平均值。 

D）如果需要传感器输出显示为工程单位，请点击“View”按钮，然后点击“Sensor Selection 

Screen”选择预定义传感器或者创建一个新的传感器指令。请参考 3.3 节，“传感器选择显示屏”，也

可以参考 4.2 节，“传感器指令”。 

E）在实时读数显示屏上点击“Menu”菜单，然后选择“Close GK-405”，关闭 GK-405 VWRA。 
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2.2. 与遥测模块建立连接 

一般情况下，这个连接只需在出厂前设置一次。接下来的步骤是只需在使用读数仪软件之前确

保与遥测模块已经连接： 

1．使用手持 PC 上的蓝牙设置管理器与遥测模块设置连接。请在手持 PC 参考手册的第九章

“Partnership”读取关于蓝牙设置。 

 

    

 

2．启动蓝牙设置管理器，单击“Mode”选项卡，然后确认

“Turn on Bluetooth”前面的方框是否选中。 

 

 

 

 

 

 

 

  

启动蓝牙管理器的两种方法 
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3．单击“Device”选项卡。如果此时显示“Geokon”设置（名

称以“GK”字母为开头，包含遥测模块的序列号），则转到第 6

步。否则转到遥测模块（这时你会看到模块上一个蓝色的指示

灯闪烁），然后选择“Add new device”。    

 

 

 

 

 

4．当蓝牙搜索到一个正确的模块时，设备名称会突出显

示，然后请点击下一步。 

 

 

 

 

 

 

 

5．此时会出现一个密码输入窗口；输入“default”，然后点

击下一步。如果与仪器连接成功，屏幕会提示连接正确，然后

请转向蓝牙设备屏幕。 
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6．单击“COM Ports”键。如果“Geokon”仪器已经分配 COM

端口，说明连接建立过程完成。如果没有，点击“New Outgoing 

Port”。 

 

 

 

 

 

 

7．选择一个可以使用的 COM 端口（系统默认 COM5）。

由于在后面读数仪软件使用时需要选择端口号，因此请住此端

口（请参考 3.4.3）。然后检查“Secure Connection”的复选框为

不选中状态。最后点击完成。 
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2.3. 安装 GK-405 VWRA 

GK-405 VWRA 安装步骤如下： 

手持设备（HHD）至少需要 50M 可用内存来运行 Windows Mobile Classic 5.X 或更高版本 (推

荐使用 6.X)。HHD 必须启动蓝牙功能，并可以分配一个蓝牙连接到 COM 端口。HHD 安装有

Windows .NET 3.5 Compact Framework (CF)和.NET framework 英文信息包。这两个系统的“CAB”

文件安装包包含在 GK-405 VWRA“ZIP”压缩包中，或直接通过 Geokon 网站或安装 CD 中获得。 

如果 PC 运行的是 WIN7 系统，可以通过安装 Microsoft ActiveSync version 4.5.0 以上版本或

Windows Mobile Device Center，与 HHD 保持同步连接（如图 4）。两者之间的有效连接必须通过

物理链路或是蓝牙来建立。 

 

图 4 ActiveSync 窗口显示的有效连接 
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图 5 Windows Mobile Device Center 

2.3.1. 运行 GK-405 安装包 

点击“Windows Mobile Device Center”窗口下（如图 5）的“Browse the contents of your device”

文件夹图标，调出“Windows Explorer”窗口（如图 6）。ActiveSync 的操作程序与其类似。 
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图 6 Windows Explorer 窗口下显示的 HHD 根文件夹 

双击图 6 的“\”图标，调出手持 PC 的系统根文件（如图 7）。 

 

图 7 手持设备根文件夹内容 

下一步，将 GK-405 安装 CD 插入 PC 的 CD/DVD 光驱中（如果从 Geokon 网站上下载的安装包，



GK-405 振弦式读数仪操作使用手册 

15 

解压缩文件即可），打开 Windows 资源管理器窗口，然后进入安装 CD 根文件夹或解压缩文件的根

文件夹（如图 8）。 

 

图 8 安装 CD 或解压缩文件夹内容 

从安装 CD 中复制“GK405_Installer.CAB” 文件到 HHD 系统根目录文件中。使用“File Exploer

（文件管理器）”找到 HHD 根目录，然后点击文件，“GK405_Installer”来执行安装。（如图 9） 

 

图 9 GK-405 安装文件在 HHD 根目录下 

如果 HHD 中安装有存储卡，那么系统会提示用户选择文件的安装位置（如图 10）。建议选择安

装在“Device”下，然后用触控笔点击“Install”按钮，启动安装过程。 
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图 10 GK-405 安装显示屏 

为了释放存储空间，请将“GK405_Installer.CAB”安装文件从系统根目录文件夹中删除。至此，

GK-405 振弦式读数仪应用程序安装完毕，它的程序图标应出现在“Start->Programs”上（如图 11）。 

 

图 11 GK-405 VWRA 图标显示在“Start->Programs”上 
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2.4. 首次启动振弦式读数仪 

点击“Start”按钮，从下拉列表中选择图标（如右图），点击 GK-405 图标（如右图），

点击图标启动读数仪软件。 

第一次启动 GK-405 振弦式读数仪应用程序（GK-405VWRA）时，系统会提示用户创建工作区

的名称。工作区的名称可以是任意字母和数字的组合。创建完成后，这个名称将会显示在“Project 

Explorer（工程管理器）”窗口中。 

 

图 12 选择工作区的名称 

一旦用户选择了工作区的名称，系统会提示用户在手持设备上选择或创建一个文件夹，工作区

里所有的要素将被保存在此文件夹中。如下所示，默认工作区的位置在文件夹中的名称与特殊的共

享文件夹中保留下的工作区名称相同。对于 Window Mobile Devices，该文件夹位于： 

\Application Data\Geokon\GK-405\Workspaces. 

GK-405 VWRA 将新的工作区的名称附加到这个共享文件，并把它作为新的工作区的默认位置。

用户也可以自由选择位置，或直接的输入，或者通过浏览[ … ]按钮导航到不同的文件夹位置或创建

一个新的文件夹（如下）。此工作区的位置将被存储在 GK-405VWRA 配置区内，用于后面的应用程

序的访问。当工作区创建后，以后所有的用户即可通过名称进行访问。 
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图 13 工作区文件夹选择 

Note：如果新选择的工作区文件夹包含了现有存在的工作区，GK-405 将显示一个对话框，询

问用户是否要导入这个工作区或者是对先前指定的新的工作区进行重命名。 

 

图 14 存在的工作区 

在最初的工作区创建后，GK-405 将尝试连接到遥测模块。如果没有找到遥测模块，系统会弹出

如图 15 的错误信息。默认情况下，GK-405VWRA 寻找 COM5 端口遥测模块连接，请用户记住最

后成功连接的 COM 号。有关建立与遥测模块连接的更多信息，请参见第 2.2 节。 

如果连接尝试失败，新创建的工作区将被默认打开，用户可以在工作区创建新的工程和添加新
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的传感器配置。（如图 16）。 

     

图 15 遥测模块没有找到                      图 16 默认的初始屏幕 

Note：在运行 GK-405VWRA 前，所有后续尝试连接到遥测模块时，请确保遥测模块上的“Power 

On”已经按下（蓝色指示灯闪烁）。 
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3. 用户界面 

3.1. 概述 

成功连接蓝牙之后，GK-405VWRA 将启动显示画面，如图 17。它是一个实时读数显示屏，显

示的是 “Generic Mode”下，这意味着系统没有选择传感器。下面的章节将更详细的介绍

GK-405VWRA 用户界面。 

3.2. 实时读数显示屏（通用模式） 

图 17 显示了一个典型的振弦式渗压计的模数输出和热敏电阻的温度输出。 

 

图 17 实时读数-通用模式 

在“Generic Mode（通用模式）”下，屏幕上包含两个控件，即“Display Mode”控件和 “Sensor 

Index”控件。 
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3.2.1. 显示模式 

显示模式选择是预先设定的参数，这样更便于对传感器的优化。图 18 显示了下拉菜单中可供选

择的显示模式。每个选项都有不同的标度和特性。请参考表 1，为被测传感器选择最佳的模式。 

 

图 18 显示模式下拉菜单 

 

显示模式 基康产品型号 计算 单位 扫描频率（HZ） 

A 全部 Period，T 微秒 450-6000  

B 

4300BX，4400，

4500，4600，4700，

4800，4900  
 

F
2
x10

-3(1)
 digits  1400-3500  

C 4000  F
2
x10

-3
x4.062 微应变 450-1200  

D 4200 F
2
x10

-3
x3.304  微应变 450-1200  

E 4100  F
2
x10

-3
x0.39102  微应变 1400-3500 

F 4300EX  F
2
 x 10

-3
 digits 2500-6000  

表 1 显示模式选项（A-F） 

Note1：F=1/T 
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3.2.2. 传感器索引 

有时，基康制造的一些传感器由多个传感器组成。例如，一个基康锚索测力计可能含义 3,4 或 6

个振弦式应变传感器。传感器的索引可以控制选择查看每一个振弦传感器的输出，或者是显示传感

器的平均值（如图 19）。 

 

图 19 传感器索引下拉控件 

除了在 3.2.1 和 3.2.2 章节所描述的控件外，菜单（Menu）选项（如图 20）和查看（View）选

项（如图 21）同时具有存储，保存和查看数据功能。在“Generic Mode”下，菜单选项（Menu）和

查看（View）选项仅能选择“Close GK-405”，和“Sensor Selection Screen”，具体在下一节中进一

步说明（参见 3.3 节）。 
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图 20 菜单项 

 

图 21 查看选项 
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3.3. 传感器选择显示屏 

GK-405 VWRA 传感器选择显示屏（如图 22）包含了一系列的导航控件设计，这些设计可以让

用户在选择应用组件和功能方面操作起来更简单、快捷。导航控件呈现的是组织活动工作区的内容，

可以告知用户目前应用程序的状态，并为用户提供工具来配置和管理基康仪器。 

 

图 22 传感器选择显示屏 

Note：当用户正在使用传感器选择显示屏功能和特性时，遥测模块可能会出现连接超时现象，

此时系统会在经过约 6 分钟后断开蓝牙连接以节省电量。这属于正常现象，连接使用应用程序的菜

单选项“Remote Connect with……”可以很容易地恢复（更多信息请看 3.4.3 部分）。 

传感器的选择显示屏是由几个核心组件组成： 

工程管理器（Project Explorer）：要素的选取工具，上下文（下拉）菜单 

应用程序菜单（Application Menu）：允许显示的变化，工作区，项目和传感器配置，以及连接

到遥测模块。 

文件菜单（File Menu）：文件和工程管理器要素的导出和导入。数据文件的查看和删除选项。 

状态区（Status area）：显示应用程序的连接状态。 
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3.3.1. 工程管理器 

工程管理器是切换 GK-405VWRA 工作区的主要导航机制。它提供的是一个视图框架，包含项

目和传感器。这些视图可以直接反映要素之间的层次关系。 

工作区层次树的最高的级别要素是项目。项目允许 GK-405VWRA 用户根据自己的喜好组建一

组传感器。像这样建设的项目能够反映出已经安装了传感器的特定站点。这个机构的特点就是可以

很容易找到传感器配置以及相关的数据文件。项目下定义的传感器列表可以通过选择一个特定站点

及其扩展分支进行查看（点击项目名称前的+号）（如图 23）。 

 

图 23 工程管理器和扩建项目 

3.3.1.1. 上下文菜单 

在工程管理器中，使用上下文菜单可以添加新的工作区要素。点击管理器要素并按住，弹出上

下文菜单，基于当前的选择，相应的要素将被启用，否则将被禁用。下面的屏幕截图显示的是上下

文菜单，从“Project”要素中选择“Add Sensor”（没有变灰项）（参加图 24）。每个上下文菜单项的

附加信息如下： 
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图24 上下文菜单 

切换工作空间（Switch Workspace）： 

使用此上下文菜单项打开任意一个先前打开的工作区，从文件夹系统中选择一个工作区或者创

建一个新的工作区。点击这个菜单项以显示工作区选择窗口（如图25）。 

          

图25 工作区选择窗口                    图26 工作区名称列表 

 

点击下拉控件显示可用的工作区（如图26）  

另外，在工作区名称选择框，可以输入一个新的名字。如果GK-405 VWRA的识别的名称为之
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前已经打开工作区，那么它会重新打开现存的工作空间。 

如果工作区的名称是新的名字，那么系统会弹出工作区文件夹选择窗口（如图13）。选择适当

的文件夹（或使用默认文件夹），并在上面输入名称创建一个新的工作区。 

添加工程（Add Project）: 

上下文菜单可以在工作区内创建新的项目。点击上下文菜单项，弹出项目设置对话框进行编辑。

更多项目配置信息请参见4.1节。当工作区选择后，此菜单项才能被启用。 

删除要素（Delete Element）： 

使用上下文菜单可以删除工程管理器中的要素。每次删除对话框前，系统会弹出一个询问是否

确定要删除，确认之后才能执行删除操作。 

编辑设置（Edit Settings）： 

上下文菜单可以对选定的项目管理器要素进行配置编辑。更多的有关配置编辑的信息，请参见

3.4.2节。 

要素排序（Sort Elements）： 

通过选择适当的“Sort Elements”子选项，可以按时间先后顺序对项目和传感器进行排序（正序

和倒序）（如图27）。 

 

图27 要素排序子选项 
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3.4. 应用程序菜单 

GK-405 VWRA 应用程序菜单提供了访问到高级应用程序的功能。它位于主窗口的右下角（如

图 28）。此菜单选项也可以通过上下文菜单进行访问。 

 

图 28 应用程序菜单 

3.4.1. 实时读数 

此菜单项仅在手持 PC 与遥测模块建立连接后才会被启用。连接成功是通过“Geokon”LOGO 右

侧出现的图标以及主屏幕底部显示的“Connected”的状态来表明的。如图 29 中红色椭圆形部分（关

于与遥测模块建立连接的信息，请参见 2.2 节和 3.4.3 节） 
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图 29 传感器选择显示屏，已连接遥测模块 

点击“Live Readings”菜单项显示如图 30 的子菜单。 

 

图 30 实时读数菜单选项 

3.4.1.1. 已选传感器的实时读数 

点击这个菜单项，实时读数显示屏上显示已选的传感器初始化参数（如图 31）。请参阅附录 A

关于传感器连接的信息。 
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图 31 实时读数显示屏（已选传感器） 

就像“Live Readings in Generic Mode”一样，显示模式包含“A-F”选项，以对应于不同传感器的

扫描频率（参见表 1）。 

“Live Readings With Selected Sensor”窗口还包含一个“G”选择模式（默认情况下，进入这个窗

口），这个模式下，原传感器的输出将被转换为工程单位输出（参见 4.2 节，“传感器配置”，获取更

多工程单位信息）。 

需要注意的是当传感器被选择时，实时读数窗口包含了“Store”按钮，该按钮允许选定

的传感器的多个数据进行存储。每次点击这个按钮，则存储所选传感器一个新的数据。每

存储一个数据，手持 PC 即会发出“beep”的一声。 

 

图 32 菜单选项 
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3.4.1.1.1. 菜单选项 

菜单选项（如图 32）介绍如下： 

自动存储（Auto Store）：随时允许多个读数存储。选择“Auto Store:Enable”（如图 33）以及

以秒为单位的存储时间间隔。任何时候都可以通过“Auto Store: Disable”关闭该功能。设置完成后，

点击“Save（保存）”，操作完成。 

 

图 33 自动存储设置 

清除数据（Clear Data）：可以清除当前传感器的所有存储数据。点击此菜单项，系统弹出下面

的警告对话框（如图 34）。点击“Yes”将清除所有数据（当前会话），并将“Readings Stored：”计数

器重置为“0”。此功能对之前保存的数据没有影响。 

 

图 34 清除数据警告 
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保存存储数据（Save Stored Data）：保存当前传感器的所有存储数据。系统将会提示用户存

储多少读数。“Readings Stored：”计数器也将重置为“0”。读数将被保存到一个文件中，这个文件存

储在传感器配置文件夹下的特殊数据文件夹下的一个文件中。 

关闭 GK-405(Close GK-405)：关闭应用程序并断开遥测模块连接。用户将有时间保存任何存

储数据（从当前会话）。 

 

图 35 查看选项 

3.4.1.1.2. 查看选项 

查看选项（如图 35）介绍如下： 

传感器所有读数（All Reads for this Sensor）：此功能将当前传感器下存储的所有读取数据显示

在一个窗口中（如图 36）。该功能是第 3.5.3 节中使用的缩写版本，“View Data”显示的是日期和时

间、传感器读数（工程单位）以及温度。 
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图 36 传感器读数显示 

传感器选择显示屏（Sensor Selection Screen）：此选项返回操作到“Sensor Selection Screen”，

选择其他的传感器，进行编辑或创建。更多信息，请参见 3.3 节。 

3.4.1.2. 实时读数通用模式（无传感器） 

请参见本手册的第 3.2 节。 

3.4.2. 编辑设置 

就上下文菜单（参见 3.2.1 节）而言，点击“Edit Settings”菜单后，系统将调用当前选定的项目

管理器要素设置编辑器（请参见第四节，“配置”，获取更多信息）。 

3.4.3. 远程连接 

如果应用程序的状态显示为“连接失败”，如图15和16显示，应考虑如下操作： 

 确认遥测模块开启（蓝灯闪烁）。 

 打开“Application”菜单选择“Remote Connect with”（如图28），并选择先前在第2.2节
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中建立的端口号。 

 

图37 远程连接 

连接成功体现在主屏幕上的状态，如图29所示。 

3.4.4. 终端窗口 

此功能需要蓝牙与遥测模块有效连接。如果连接成功，点击这个菜单选项调用如图 38 所示的屏

幕。使用“Terminal Window”需要使用屏幕上的键盘输入简单的一个或两个字符的命令到遥测模块。

远端模块命令结构的更多信息，请参阅附录 B。 
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图38 终端窗口 

在“Command:”文本框中键入一个命令后，点击“Send”菜单发出命令到遥测模块。反复点击

“Send”，将重新发出相同的命令。在“Command:”文本框中键入命令，然后敲打键盘“Enter”，这样遥

测模块仅执行命令一次。 
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3.5. 文件菜单 

文件菜单主要用于导入和导出项目资源管理器的要素的设置以及数据导出，查看和报告生成。

它也被用于删除以前保存的传感器的数据文件（如图 39）。 

 

图39 文件菜单选项 

3.5.1. 删除数据文件 

如果选定的传感器生成有数据文件，然后点击“Delete Data Files”文件菜单选项，则显示如图 40

所示的窗口。 
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图 40 删除数据文件窗口 

选择一个或多个单独的文件，或使用“Select All Files”复选框，选择所有文件。点击“Select”按钮，

GK-405 VWRA 提示用户，确认是否真的要删除选定的文件。点击“Yes”，完成删除。 

3.5.2. 导出菜单 

导出菜单主要用于导出传感器数据和项目要素设置到用户选择的文件夹下（如图 41）。 

 

图 41 导出菜单 
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3.5.2.1. 导出数据菜单选项 

导出数据菜单允许通过工程管理器导出当前选定传感器的数据。图 42 显示了可用的传感器文件，

“bigLoadCell”。通过点击“Select”栏，可以选择（或取消）文件。多个数据文件可以选择导出功能。

如果选定的文件名字太长，在“File Name:”文本框中显示不全，可以点击里面的文本框，并使用手持

式的外接键盘的方向键向左或向右滚动来查看。当所需的所有文件都被选中，则可点击“Export”键，

系统出现保存文件窗口（图 43），这时可以为每个文件指定一个新的名字和文件夹。 

 

图42 导出数据窗口 

 

图43 保存文件窗口 
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当每个文件的保存路径被选定后，系统将显示扩展格式窗口。 

 

图44 扩展格式窗口 

扩展格式窗口允许其他的格式选项应用到导出前的数据。这些选项说明如下： 

日期和时间格式（Date and Time Format）： 

如果选中“Use Excel (Y1900) Date/Time Format”复选框，那么它下面的日期和时间格式下拉控

件则被禁用。日期和时间以数字格式进行保存，且可以在MS Excel中快速形成，它是等于1900年1

月1日以来的秒数值（小数部分直接用天数替换，所得是如果是半天直接进位到一天）。 

如果未选中“Use Excel (Y1900) Date/Time Format”复选框，可以通过各自的下拉控件单独设置

日期和时间格式。 

数据内容（Array Content）： 

数据内容可以选择是否包含传感器名称以及传感器的原始读数（默认选择）（在应变计系数转

换前）。有些基康传感器可能包含多达6个振弦式应变计，因此选中“Include Raw Readings（包含

原始读数）”时，原始数据输出将额外增加7列（6个单元+平均值）。 

报告内容（Report Content）： 

“Report”的数据内容可以选择是否包括列标题文本以及报告的标题文本。请参阅附录C列标题和

报告标题文本的一个实例。 

生成文件的扩展名也可以从“.csv”格式改变为“.txt”格式。如果数据文件的扩展名为“.txt”格式，那

么所有的列数据将通过制表符代替逗号进行分隔。 
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3.5.2.2. 导出项目设置 

点击这个菜单项显示“Select Export Path”窗口（如图 45），从中可以选择导出项目管理文件的

路径。项目内所有传感器的配置和它们各自的数据文件压被压缩成一个导出文件。项目导出文件的

命名格式为： 

<Selected Path> + <Project Name> + “.lvpe” 

如果在工程管理器中没有选择项目，系统将显示一条错误消息（如图 46）。 

 

图 45 导出路径选择窗口 

 

图 46 没有选择项目错误信息 
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3.5.3. 导入菜单 

导入菜单主要用来导入之前使用导出菜单功能导出的工程管理器中的要素配置（如图 47）。 

3.5.3.1. 导入工程设置 

点击这个菜单项显示“Select.LVPE File”窗口（如图 47），从这个窗口可以选择一个工程的输出

文件（见 3.5.2.2）。选择后，一个新的“Project”将在当前工作区中创建。这个新项目包括所有的设置

和传感器（和相应的数据），他们都包含在项目的输出文件中。在当前工作区，如果项目名称与其他

已经存在的项目名称相同，系统将显示一条错误消息，导入项目也将会取消。 

 

图 47 选择工程导入文件 

3.5.4. 查看数据 

点击“View Data Menu”，显示“Select File”窗口（如图 48）。点击一个数据文件并选择查看，当

显示“Sensor Reads”窗口后，点击“Select”（如图 49）。 
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图 48 数据文件选择窗口 

 

图49 传感器读数窗口 

滑动屏幕底部的滚动条可以用来观看当前页面栏的其他列。 

3.5.5. 关闭 GK-405 

点击这个菜单项，程序将停止执行。点击屏幕右上角“OK”，同样也可以关闭 GK-405。 

 

 



GK-405 振弦式读数仪操作使用手册 

43 

4. 配置管理器要素 

每个工程管理器的要素都可以进行配置。对于那些工作区以及项目的要素,只需要设置名称和描

述即可。而对于传感器的要素，需要设置更多的参数，如设置灵敏度、初始值（0）读取以及设置工

程单位。通过调整这些设置可以满足用户的需求以及传感器的规范。每一个要素的设置都可以通过

上下文菜单或应用程序菜单的编辑设置选项来调整。 

4.1. 工程配置 

图 50 为工程配置窗口： 

—工程 ID（Project ID） 

只读值，创建工程后产生。 

用于 GK-405 WWRA 内部使用。 

—工程名称（Project Name） 

使用屏幕键盘为工程输入一个唯一 

的和描述性的名字。 

—描述（Description） 

使用屏幕键盘为工程输入关于这个工程 

的简短描述。 

—创建（Created On） 

当工程创建后，产生不可修改的 

日期和时间值。 

图 50 工程设置 

当完成编辑后，通过“Menu Save Settings” 选项可以保存项目工程。工作区的配置和项目工

程的配置相似，在工作区配置中仅能修改工作区的名称以及描述。 
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4.2. 传感器配置 

传感器的配置窗口通过许多不同的屏幕界面来管理传感器的配置选项。 

用户可以很方便的通过点击下一页按钮 ，以及前一页按钮 在不同的屏幕中切换。 

每一个传感器在配置窗口中总为启用状态，在配置窗口右上角的选择框为灰色，不允许改变（如

图 51）。 

 

图 51 传感器设置窗口（第一页） 

下边将详细解释通用传感器信息窗口的相关参数（图 51）： 

传感器名称（Sensor name）：这个名称由用户设定，它将显示在工程管理器中。此名称应具

有很好的描述性，这样可以使用户很快的从传感器列表中找出此传感器。 

描述（Description）：可以对传感器进行更加详细的描述，如增加传感器位置，目的等信息。 

传感器 ID（Sensor ID）当传感器配置创建后由系统自动分配产生。在这个应用系统中，这个

值唯一指定此传感器，且不允许用户修改。 

创建时间（Date created）：由系统生成的传感器创建时间对于审查系统目的是非常有用的。此

区域在启用传感器时被设定，且不允许编辑。 

类型（Type）：从支持的传感器列表中选择，比如振弦传感器（当前只支持这一个类型） 

模块（Model）：从支持的传感器模块列表中选择，比如45xxx. 
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传感器设置窗口第二页（图 52）配置的参数，决定了传感器如何将测量位转换成为工程单位。

关于这一页所有参数的详细描述如下所示： 

 

图 52 传感器设置（第二页） 

转换方法： 

线性转换（Linear）：选中这个单选按钮，将启用线性参数系数（如下所示）。GK-405 VWRA 使

用线性转换方式将随后的读取值单位转换为工程单位。 

多项式转换（Polynomial）：选中这个单选按钮，将使能多项式参数系数（如下所示）。GK-405 

VWRA使用多项式转换方式将随后的模数值转换到工程值。  

线性系数： 

输出计算（Output Calculation）：此参数必须在保存传感器设置前为每一个传感器配置。当

按照率定表直接输入灵敏度时，此参数可以确保“gage factor”（如下）被正确的设置。其中有效地选

择为：”G（R0-R1）“,“G（R1-R0）”,以及“Digits Only”。如果此参数被设置为“Digits Only”而没有灵

敏度需要输入时，GK-405 VWRA将显示“raw”模数读数。 

Note：请参考率定表为每个传感器确定公式，按照上边的设置选择使用G(R0-R1)或G(R1-R0)。 

零读数（Zero Reading）：此参数可以根据以前获得的读数手动设置。 

Note：请查阅传感器手册获取零读数相关的各种技术。 

灵敏度（Gage factor）：此参数可以根据传感器率定表直接输入，即线性灵敏度。 

零偏（Offset）：此参数可以根据初始条件设置为任意值。这个值将附加到所有随后的读数中。 

如果在转换方法框（图 52）中选择了“Polynomial”，则显示如下相关参数： 



4.配置管理器要素 

46 

多项式系数： 

系数 A：根据传感器率定表输入灵敏度系数 A 用于此参数。 

系数 B：根据传感器率定表输入灵敏度系数 B 用于此参数。 

系数 C：此参数应根据零读数的场合来计算。请参考传感器手册了解计算系数 C 的更深层次的

细节。 

传感器设置窗口（如图 53）第三页包含如下参数，此参数可以允许转换系数被应用到数据上（工

程单位），将它转换为用户选择的测量单位。这一页相关的所有参数的详细描述如下所示： 

 

图 53 传感器设置（第三页） 

单位转换： 

测量（Measurement）：这个参数可以选择：默认（digits），压力、负载以及距离。 

Note：如果转换方法选择的是“Linear”(如图 52)，以及“Output Calculation”参数设置为“Digits 

Noly”, 那么此参数设置无用，并被禁止。 

输入单位（Input units）：传感器的本身的工程单位。此参数根据上边选择的测量来选择，可以

选择公制（SI）或英制（US惯用的）单位。 

警告！ 

请查阅传感器的率定表。如果选择不同于说明书的输入单位，将可能产生未知的结果。 

输出单位（Output units）：由GK-405读取或记录的工程单位值。此参数根据上边选择的输入

单位以及测量来选择，可以选择公制或英制单位。 
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系数（Factor）：这个参数由上边选择的输入单位、输出单位以及测量决定。此值由GK-405 VWRA

计算，并且此值仅为显示值。转换传感器读数为工程单位前，灵敏度（如上介绍）将与此系数相乘。 

传感器设置窗口第四页包含如下参数，此参数允许温度修正系数被应用于采集到的数据。这一

页相关的所有参数的详细描述如下所示： 

 

图 54-传感器设置（第四页） 

温度修正（Temperature corrections）： 

传感器修正（Sensor Correction）：此参数可以选择为使能或禁止。当选择“Enable”使能此功

能时，可以修正由于温度引起的任意传感器读数错误。此参数并不适用所有的传感器，当不适用的

传感器被选中时，此功能禁用（灰色显示），如“44xx”. 

初始温度（Initial Temperature）：当执行传感器的“Zero Reading”时，执行初始温度的读取。

这种场合并不适用所有的传感器，当不适用的传感器被选中时，此功能禁用（灰色显示），如“44xx”。 

温度系数（Thermal Factor）：通过如下公式，此系数乘以温度的差值： 

修正读数=传感器度初值-（当前温度-初始温度）*温度系数 

这种场合并不适用所有的传感器，当不适用的传感器被选中时，此功能禁用（灰色显示），如

“44xx” 

温度显示（Temperature Display）：选择使用哪个单位来显示温度。可以选择摄氏度或华氏度。 
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5. 文件，文件夹以及传输的数据 

GK-405 VWRA 使用许多类型的文件和特定的文件夹位置来保存工作区的路径以及项目资源要

素的配置文件，比如传感器的配置文件以及数据文件。系统默认的一些位置和名称如下表 1 所示： 

目的 默认文件夹 文件名称 

GK-405 VWRA 预

置及配置 
\Application Data\Geokon\GK-405\  Config.xml  

工作区 \Application Data\Geokon\GK-405\Workspaces\  N/A  

项目信息(工作区)  
\Application Data\Geokon\GK-405\ 

Workspaces\<WRK_SPC_FLDR>\ (1)  
.wkspc  

传感器信息(工程)  
\Application Data\Geokon\GK-405\ 

Workspaces\<WRK_SPC_FLDR>\<PROJECT ID>\ (2)  
.proj 

1. <WRK_SPC_FLDR>通常和工作区的名称相同，但不要求必须如此。 

2. <PROJECT ID>存在于每一个项目设置中。 

Note：手工编辑任意配置文件或重命名上述的文件夹将会引起系统严重的破坏，可能丢失所有

的配置数据。 

5.1. 文件转移 

通常，GK-405 IRA 生成的文件中，只有传感器的数据文件需要转移，但推荐每隔一段时间归

档保存其他的文件到“master”PC 上。最直接的方法是使用提供的 USB 线（A 型—>mini B 型）将现

场 PC 同台式机或笔记本电脑相连，这样在台式机或笔记本上可以像观察 FLASH 硬盘一样查看现场

PC 的存储区。这样你可以简单的拖拽这些文件到台式机或笔记本电脑的任意的文件夹中。 

如果你是用的是 Window XP 系统，还需要下载安装“ActiveSync”程序。这个应用软件为微软的

免费软件.(从 www.microsoft.com 网站搜索 “Active Sync download”)。安装后（通常需要重启电脑），

将 USB 线连接至现场 PC，然后在 XP 机器上打开“My Computer”,这是在驱动盘下将看到“PDA”盘

符。双击此盘符将看到现场 PC 的文件夹。 
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如果你使用的为 Window Vista 或 Window 7 系统，微软内置 Window Mobile Device Center 软

件，用户可以立即连接现场 PC，并能在“Computer”窗口找到它。 

不需要设置任何“syncing”的其它选项，便可以轻松的完成设置。如果台式机或便携式电脑有蓝

牙模块，也可以设置蓝牙，通过蓝牙传送文件。 

所有的这些选项（以及其他选项），都在现场 PC 的参考手册中有详细描述。 

5.2. 备份配置 

为了防范偶然的数据丢失以及电脑的技术故障，关键数据以及配置文件需要定时备份。 

使用文件菜单下工程导出功能可以将整个工程进行备份。工程被导出后，按照 5.1 节介绍的方

法，结果文件“.lvpe”也应该被转移到台式机中。 

尽管作为项目要素“sensor”构架下的一部分，项目内的所有文件都可以自动备份，但数据文件也

可以通过文件菜单的数据导出功能单独备份。文件导出后，按照 5.1 节介绍的方法，结果文件“.csv”

也应该被转移到台式机中。 
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附录 A：GK-405 的连接 

A．1.连接单个传感器 

图 55 为 10-pin Bendix “Sensor”接口的特写图。表 2 为这个接口各个引脚的列表。 

 

图 55 单个传感器接头 

10-pin Bendix 插头 (PT06F-12-10P)  鳄鱼夹外皮颜色 (引线)  信号描述 

A 红色 振弦计 + 

B 黑色 震弦计 - 

C 白色 热敏电阻 + 

D 绿色 热敏电阻 - 

E 蓝色 屏蔽罩 

F   

G   

H   

J   

K   

表 2 单个传感器的引脚 
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A．2 锚索计接口 

图 56 为 10-pin Bendix “Load Cell（锚索计）”接口的特写图。表 3 为这个接口各个引脚的列表。 

 

图 56 锚索计接口 

 

10-pin Bendix 插头(PT06F-12-10P) 信号描述 

A 振弦传感器 1 +  

B 振弦传感器 2 +  

C 振弦传感器 3 +  

D 振弦传感器 4 +  

E 振弦传感器 5 +  

F 振弦传感器 

G 屏蔽公共端  

H 振弦计传感器公共端  

J 热敏电阻 +  

K 热敏电阻 -  

表 3 锚索计接口引脚 
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A．3 Charger 接口 

图 56 为 GK-405 遥测模块 Charger 接口的视图。 

 

图 57 Chager 接口 
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附录 B. 遥测模块的指令结构 

指令 功能 语法 返回值 

0 N/A   

1 N/A   

2 N/A   

3 N/A   

4 读取固件版本 4 VER#.# 

5 N/A   

6 N/A   

7 N/A   

8 N/A   

9 N/A   

V6 获取 6 个读数 V6 
####### 0000000 0000000 

0000000 0000000 0000000 

V6% 设置传感器范围 V6(A-F) %%%%%% 

V7 获取电池电量 V7 <sp><sp>+#.# 

V8 获取+5v 读数 V8 <sp><sp>+#.# 

VT 传感器温度（°C） VT (+/-)##.#### 

 

示例 1：读取固件版本 

读取遥测模块的固件版本 

指令：4<CR> 

响应：Geokon405 Ver1.0 0320 

示例 2：获取 6 个读数 

获取多达 6 个振弦单元的读数（若没有连接传感器，则返回“0000000”）。 

指令：V6<CR> 

响应： 0200000 0000000 0000000 0000000 0000000 0000000 

Note： 

1. 上述描述的响应情况为只有一个传感器连接时的情况。（最多可连接 6 个） 

2. 原始的测量值以纳秒为单位 

3. 频率（F，HZ）=1/T(秒)； F =1/0.0002 = 5000 Hz  

4. Digits=F^2/1000=(5000)^2/1000=25000 
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示例 3: 设置测量范围: 

为每一个传感器设置“pluck”范围为“B”范围 

指令：V6B<CR> 

响应：BBBBBB 

示例 4: 获取电池的电量: 

显示锂电池当前的电压值: 

指令：V7<CR> 

响应:：+7.6 
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附录 C.数据文件的格式 

C.1 原始数据报表 

当文件输出时，“raw”文件格式默认为“Export Data Menu”扩展格式选项设定的格式。(参见

3.5.2.1 节以及图 43). 

2013,140,10,28,28,.83,21.8,9196.9,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9196.9,1 

2013,140,10,28,38,.4,21.8,9545.7,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9371.3,2 

2013,140,10,28,48,.65,21.8,9345.8,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9362.8,3 

2013,140,10,28,58,.8,21.8,9218.6,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9326.7,4 

2013,140,10,29,8,1.27,21.8,8842.8,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9230.0,5 

2013,140,10,29,18,2.39,21.8,7929.2,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9013.2,6 

2013,140,10,29,28,3.03,21.8,7405.9,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,8783.5,7 

2013,140,10,29,38,.01,21.8,9866.1,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,8918.9,8 

2013,140,10,29,48,.01,21.9,9863.3,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,9023.8,9 

2013,140,10,29,58,2.33,22.9,7977.8,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,8919.2,10 

2013,140,10,30,8,1.74,23.5,8458.7,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,8877.3,11 

2013,140,10,30,18,.03,23.5,9847.6,0.0,0.0,0.0,0.0,0.0,8958.2,12 

Column:1    2   3  4  5  6  7   8     9  10 11 12  13  14   15 

Where: 

Column 1 represents the year when the array was stored（代表年份） 

Column 2 represents the Julian day when the array was stored（代表儒略日） 

Column 3 represents the hour when the array was stored（代表小时） 

Column 4 represents the minute when the array was stored（代表分钟） 

Column 5 represents the second when the array was stored（代表秒数） 

Column 6 represents the vibrating wire reading in engineering unit if applicable（代表工程单

位的振弦读数） 
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Column 7 represents the sensor temperature in degrees C or degrees F（传感器温度以摄氏

度或华氏度） 

Column 8 represents the raw vibrating wire reading in digits (cell 1)(代表原始振弦读数 cell 1) 

Column 9 represents the raw vibrating wire reading in digits (cell 2)（代表原始振弦读数 cell 2） 

Column 10 represents the raw vibrating wire reading in digits (cell 3)（代表原始振弦读数 cell 3） 

Column 11 represents the raw vibrating wire reading in digits (cell 4)（代表原始振弦读数cell 4） 

Column 12 represents the raw vibrating wire reading in digits (cell 5)（代表原始振弦读数 cell 5） 

Column 13 represents the raw vibrating wire reading in digits (cell 6)（代表原始振弦读数 cell 6） 

Column 14 represents the raw vibrating wire reading in digits (average of 1 – 6 above)（代表

原始振弦读数以上 1-6 的平均值） 

Column 15 represents the array number（代表数组号） 

Note: 当“Export Data Extended Format”选项改变时，列的数量也可能改变。 

C.2 含有标题并且分框显示的数据报表 

下边的报表举例说明附加的报表格式（图 58，为了清晰查看，用 Excel 格式显示），此报表增

加了数据栏以及文档标题。注意此报表也包含了传感器的名称，同时通过使用 Y1900 Data/Time 选

项，日期和时间也作为一个数据栏显示在报表中。 

 

图 58 增强型数据报表
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附录 D. 规范  

D.1 GK-405 (遥测模块) 的规范  

振弦式读数仪： 

激励的范围  450 Hz~6000 Hz，5V 方波 

测量分辨率 1ns 

时基精度  ± 50ppm  

温度读数:  

传感器类型 热敏，Dale #1C3001-B3 (YSI 44005)  

传感器精度  ±0.5°C 

测量范围 −50°C to +150°C 

测量分辨率 0.1°C 

测量精度 0.5%~1.0% FSR  

通讯： 

无线协议  Bluetooth®, 2.0 +EDR, Class 1, range 20 m  

蓝牙规范  串行规范(SPP)  

参    数 9600 波特率, 8 数据位, 1 停止位, 无奇偶校验, 全双工, 不可配置  

传输模式  ASCII 码 

规格: 

尺寸 (L×W×H)  210mm × 165mm × 185mm (8.25" × 6.5" × 7.25")  

重    量 2.45kg (5.40 lbs.)  

温度范围 -10° to +50° 摄氏度  

电    池 7.4 v, 2600 mAHr 锂电池 

操作时间  大约 40 小时 

D.2 手持设备 (HHD-NX7-B) 规范 

处 理 器 806 MHz PXA310 

操作系统 Windows Mobile® 6.1Classic  

内置软件 Microsoft® Office Mobile; multiple languages 

内    存 128 MB RAM 

数据存储器 
4GB内部数据存储器; 紧凑型闪存槽 (I型 或 II型); SD/SDHC 插槽; 

支持 SDIO；用户可选配件 CF 和 SD 插槽  

显 示 器  
480x640 像素，Anti-glare 3.5” VGA 分辨率, 阳光下可读, 262K color 

(18 bit)，LED 背光的 TMR 技术。 
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键    盘   
专业背光数字键盘；四方向导航按钮用于功能键(Fn)；独立的启动键，

左菜单键，右菜单键， 照相机， “ok”，返回以及电源/停止键； 

端    口 
RS-232C 9-pin “D” 接口; 1 x USB host and client (Mini AB USB 

OTG, 1.2host, 2.0 client); 12 VDC @ 4.1 Amps Max power in;  

箱    子  IP67 防水 

环    境 
Tested to MIL-STD810F for water, humidity, sand, dust vibration, 

altitude, shock and temperature  

电    源  智能 5600 mAh Li-Ion 电池；在没有工具的现场可以方便的替换。 

无线连接  
内部Bluetooth® 无线技术， 2.0 +EDR, Class 1, range 20 m; WLAN: 

Integrated 802.11b/g supports AES TKIP, WEP, WPA and WPA2  

认证以及标准 
FCC Class B; CE Mark; EN60950; RoHS compliant; FM approved 

Class I, Div 2  

使用温度 -30°C ~ 60°C  

存储温度  -40°C ~70°C  

防摔等级 从最高 1.22M 掉落到水泥地保持完好  

尺寸(L x W x H) 179 mm (7") x 97 mm (3.8") x 37 mm (1.5")  

重    量 490g，含有电池  

 

 



 

 

  



 

 

 


